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Inhoud

» Digitale en Adaptieve leermiddelen

* De rol van Al in het onderwijs

* Het Tesla-model “de 6 niveaus van automatisering”
* Positioneren van leermiddelen op het model

* Implicaties voor gelijke kansen
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Digitale versus Adaptieve Leermiddelen

Behavioural s  a
sclence £ A ﬂ f M ”’ﬁ ﬂ Adaptive Learning Lab Radboud Universit %"‘
Institute £ & | A [ T “ALL - Y i\

MINE-



mm i

’ ‘fﬁ
_ (77
|||. .nnn\mnl‘

Behavioural
Sclence \ﬁ\ﬁ I M m 'ﬁ ﬂ Adaptive Learning Lab Radboud University : %

Institute ¥ -ALL -

\
Mne<©




\
B h |
scence ] ‘ﬁﬂﬁﬂﬂ'ﬁﬂ

Adapﬂvekeammg Lab Radboud University ¢ %
LL M[Ne-“@v



Behavioural
Science . M mlﬁ ﬂ Adaptive Learning Lab
Institute £ ’ff ﬁﬂﬁ N




Behavioural s  a
Science 7 3N ﬂ - M Hi R Adaptive Learning Lab Radboud Universitv 3
Institute 7 { A/ T NG Y s




Hybrid Intelligence Paradigm
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sectoraal instrument voor Al in Education (AleD).

EDE>  EYES ON

HANDS ON

Driver is continuously
exercising longitudinal
AND lateral control

LEVEL
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Driver is continuously
exercising longitudinal
OR lateral control

Lateral or longitudinal

by the system

| NON-MONITORED DRIVING

La0 P2 O] D
M TEMPORARY m
HANDS OFF

Driver has to monitor Driver does not have to
the system at all times monitor the system at all
times; must always be
in a position to resume
control

sew_» EYES OFF

e

Driver is not required
during defined use case

System has longitudinal
A

\ND lateral control in

a specific use case.
System recognizes

the performance limits
and requests driver to
resume control within a

sufficient time margin

System can cope
with all situations
automatically in a
defined use case

system has longitudinal
and lateral control in a
specific use case
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PARTIAL
AUTOMATION

CONDITIONAL HIGH
AUTOMATION AUTOMATION
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VEHICLE ROLE

System can cope
with all situations
automatically during the
entire journey. No driver
required

FULL
AUTOMATION

Mike Lemanski




De leerkracht
heeft volledige
controle

De leerkracht
controleert

De technologie
geeft ondersteunende
informatie

De leerkracht Leerkrachtondersteuning
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De leerkracht
monitort de
technologie

De technologie
controleert
specifieke taken

Gedeeltelijke
automatisering

De leerkracht
monitort
indicenteel, maar
kan controle te
allen tijde terug
nemen

De technologie

signaleert wanneer
leerkracht controle

nodig is

De technologie
controleert een
brede set taken

Geconditioneerde
automatisering

Leerkracht controle
en monitoring

is niet meer nodig
voor bepaalde

De technologie
vraagt indien nodig
om leerkracht
controle

De technologie
controleert de
meeste taken
autonoom

Hoge automatisering
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De technologie
controleert alle
taken autonoom

Volledige
automatisering

© Anne Horvers & Inge Molenaar, Adaptive Learning Lab.




De leerkracht
controleert

De leerkracht

© Anne Horvers & Inge Molenaar, Adaptive Learning Lab.
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De leerkracht
heeft volledige
controle

De technologie
geeft ondersteunende
informatie

Leerkrachtondersteuning

© Anne Horvers & Inge Molenaar, Adaptive Learning Lab.
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Leerkracht ondersteuning: Dashboards
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De leerkracht
monitort de
technologie

De technologie
controleert
specifieke taken

Gedeeltelijke
automatisering

© Anne Horvers & Inge Molenaar, Adaptive Learning Lab.
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Gedeeltelijke automatisering

Taak adaptiviteit
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De leerkracht
monitort
indicenteel, maar
kan controle te
allen tijde terug
nemen

De technologie
signaleert wanneer
leerkracht controle

nodig is

De technologie
controleert een
brede set taken

Geconditioneerde
automatisering

© Anne Horvers & Inge Molenaar, Adaptive Learning Lab.
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Conditionele Automatisering

haracteristics of Gi

< Unit Overview ECHEGEITH] Sample Problem Hints

Use the graph to answer all of the questions:
Select the number of y-intercepts:
Enter the coordinates of the y-intercept:

Select the number of x-intercepts:

Does the function have a minimum x-value? O Yes \j Mo

Does the function have a maximum x-value?

Look at the graph. Does the given graph
Select a statement to describe the domain: have a minimum x-value?

Does the function have a minimum y-value?
Hint 1 of 3

Does the function have a maximum y-va

Select a statement to describe the range:

Stap Curriculum
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Leerkracht controle
en monitoring

is niet meer nodig
voor bepaalde

De technologie
vraagt indien nodig

om leerkracht
controle

De technologie
controleert de
meeste taken
autonoom

Hoge automatisering

© Anne Horvers & Inge Molenaar, Adaptive Learning Lab.
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Hoge Automatisering

Move again
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https://www.youtube.com/watch?v=ElB6OvbL8fA

De technologie
controleert alle
taken autonoom

Volledige
automatisering

© Anne Horvers & Inge Molenaar, Adaptive Learning Lab.
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Volledige automatisering

IMMERSIVE SIMULATIONS

iy

| PERSONALIZED FEEDBACK

y

PERSONALIZED PRACTICE

www. Alelo.org
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Detecteren Diagnosticeren Acteren
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Detecteren

logs toetsenbord &
muis

J .LOG NES S E—

physiologische eye tracking

N 1
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Diagnostiseren

Algemene Algorithme Specifieke Algorithme
Lezen (Lexplore)

- ELO : :
Dyslexie (Change Dyslexia)

 BKT _
D hie (Assel t.
Knowledge Graph 2()),183)rap ie (Asselborn e

Automatische feedback op
essays (Letrus)
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Handelen: Vormen van Adaptiviteit

20 € Q%

Stap Taak Curriculum
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Beperkt beeld
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Equality and Equitable
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Transparantie
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Hybride Mens-Al systemen
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Thema gelijke kansen

« Kansen om het onderwijsaanbod meer te laten aansluiten op behoefte van
leerlingen

* Risico op divergente werking

« Belangrijke aandachtspunten:
- Bewuste ontwikkeling van adaptieve leermiddelen: design keuzes
- Bewuste inzet van adaptieve leermiddelen: didactische en pedagogische
keuzes
- Onderzoek naar de effecten van “onderwijs scenario’s” op gelijke kansen
- Bijsturen waar nodig in het ontwerp van de techniek en de didactische
Implementatie
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Dr. Inge Molenaar
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Dank voor uw aandacht!

Inge.Molenaar@ru.nl
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